
Datum:            __________ 
Bearbeiter:     __________ 

    

   

  

 

 
 

      
 

 

Ziel 
 
 
 
 
 

Metalltechnik 

☐Greifer ☐Halter ☐sonstiges_____________  
Teile: 

☐Aluprofile ☐Laser/Kantteile  ☐Frästeile 

☐Oberfläche____________________________ 

☐CAD-Daten (3D) ☐STP ☐DXF 

☐PDF-Zeichnungen ☐vorhanden 
 
 
 
 
 
 

Elektrotechnik 

☐Schaltschrank__________________________ 

☐E-Plan Version ______ Nr.: _______________ 

☐vorhanden ☐Rotstifteintrag 
Sensorik: 
 
 
 
 
 
 

SPS-Technik  

☐Analyse ☐Neu ☐Erweiterung ☐Optimierung 

☐SPS-Projekt Version ________ 

☐HMI_________________________________ 

☐Profinet ☐Profibus ☐Hardware _________ 
Safety-Nr._____________   PW_____________ 

☐USB-Stick (Backup) 
 
 
 
 
 

☐Prg-Erlaubnis: ___________ bis 
____________ 

Robotertechnik 
Anzahl_____ 

☐Analyse ☐Simulation  ☐Neu  ☐Austausch 

☐Optimierung ☐Wartung ☐Retrofit 

☐USB-Stick (Backup) 
Roboter-Typ(en) / Inventarnummern: 
 
 
 
 
 
 
 
Taktzeit: 

Besonderheiten 

☐CE-Konformität 

☐Schulung 
 
 
 

Nächste Schritte 
Angebotsabgabe _________________________ 
Umsetzungszeitrum ______________________ 
 
 
 
 
 

 

Checkliste  - ________

Anlage:  ______________________________________  Ansprechpartner:  _____________________
Ort/Halle/Etage/Feld

Inventar-Nummer(n):  ________________________________________________________________

  

C+R Automations- GmbH
Nürnberger Straße 45
90513 Zirndorf
info@crautomation.de 
www.crautomation.de




