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Bestellinformationen

ZX1-Sensoren

Produktansicht

Anschlussart

Vorverdrahtet

Anschlusskabel mit
Steckverbinder

Vorverdrahtet

Anschlusskabel mit
Steckverbinder

Vorverdrahtet

Anschlusskabel mit
Steckverbinder

Vorverdrahtet

Anschlusskabel mit
Steckverbinder

Zubehor (gesondert erhiltlich)

Kabelldnge

2m
5m

0,5m

2m
5m

05m

2m
5m

05m

2m
5m

0,5m

Tastweite/Schaltabstand
50 £ 10 mm
l 40 60
100 + 35 mm
‘ 65 135

300 + 150 mm
j 150 450

l 600 + 400 mm
200 1000

Verlangerungskabel fiir Modelle mit Anschlusskabel und Steckverbinder

Im Lieferumfang des Sensors ist kein Verldngerungskabel enthalten. Verldngerungskabel sind separat bestellbar.

Kabellénge
10m
20m

Modell
ZX0-XC10R
ZX0-XC20R

Modell
NPN-Ausgang
ZX1-LD50A61 2M

ZX1-LD50A61 5M
ZX1-LD50A66 0.5M

ZX1-LD100A61 2M
ZX1-LD100A61 5M
ZX1-LD100A66 0.5M

ZX1-LD300A61 2M
ZX1-LD300A61 5M
ZX1-LD300A66 0.5M

ZX1-LD600AG1 2M
ZX1-LD600AG1 5M
ZX1-LD600AG6 0.5M

PNP-Ausgang
ZX1-LD50A81 2M

ZX1-LD50A81 5M
ZX1-LD50A86 0.5M

ZX1-LD100A81 2M
ZX1-LD100A81 5M
ZX1-LD100A86 0.5M

ZX1-LD300A81 2M
ZX1-LD300A81 5M
ZX1-LD300A86 0.5M

ZX1-LD600A81 2M
ZX1-LD600A81 5M
ZX1-LD600A86 0.5M


kletob
Oval

kletob
Rectangle


Nennwerte und Spezifikationen

Modell NPN-Ausgang
PNP-Ausgang

Priifpunkt

Messbereich

Lichtquelle (Wellenlénge)

Lichtfleckdurchmesser (typisch) .
(Definiert in der Messbereichsmitte) 2

Versorgungsspannung
Stromaufnahme
Schaltausgang

Analogausgang
Leuchtanzeigen

Ansprechzeit Schaltausgang

Laser-AUS-Eingang

Eingang zur Riicksetzung auf

Null
Temperaturcharakteristik "3
Linearitét *4

Auflésung *5
Umgebungsbeleuchtung

Umgebungstemperatur
Luftfeuchtigkeit
Isolationspriifspannung
Vibrationsfestigkeit (Zerstorung)
StoBfestigkeit (Zerstorung)

Schutzklasse “6

Anschlussart

Gewicht Ausfiihrungen mit

inkl. Verpackung/ Anschlusskabel (2 m)

nur Sensor) Ausfiihrungen mit
Anschlusskabel (5 m)
Ausfiihrungen mit
Anschlusskabel und
Steckverbinder (0,5 m)

Materialien

Zubehor

ZX1-LD50A61 ZX1-LD100A61 ZX1-LD300A61 ZX1-LD600A61

ZX1-LD50A66 ZX1-LD100A66 ZX1-LD300A66 ZX1-LD600A66
ZX1-LD50A81 ZX1-LD100A81 ZX1-LD300A81 ZX1-LD600A81
ZX1-LD50A86 ZX1-LD100A86 ZX1-LD300A86 ZX1-LD600A86
50 =10 mm 100 £ 35 mm 300 £ 150 mm 600 = 400 mm

Halbleiterlaser fiir sichtbares Licht .
(Wellenldnge: 660 nm, max. 1 mW, IEC/EN Klasse 2, FDA Klasse Il ‘1)

0,17 mm Durchm. 0,33 mm Durchm. 0,52 mm Durchm. 0,56 mm Durchm.

10 bis 30 V DC, einschl. 10 % Restwelligkeit (s-s)
max. 250 mA (bei 10 V DC Versorgungsspannung)

Lastversorgungsspannung: max. 30 V DC, Laststrom: max. 100 mA
(Restspannung: max. 1V (bei Laststrom von max. 10 mA), max. 2 V (bei Laststrom von 10 bis 100 mA)

Stromausgang: 4 bis 20 mA, max. Lastwiderstand: 300 Q

Digitalanzeige (rot), Ausgangsanzeige (OUT1, OUT2) (orange), Anzeige fiir Riicksetzung auf Null (orange), Meniianzeige (orange),
Laser-EIN-Anzeige (griin) und Anzeige fiir intelligentes Tuning (blau)

Hochgeschwindigkeitsmodus (SHS): 1 ms
Schneller Modus (HS): 10 ms
Standardmodus (Stnd): 100 ms

max. 200 ms
max. 200 ms

0,04 % des Skalenendwerts/ °C

+0,25 % d. Skalenendwerts
(200 bis 600 mm)

+0,5 % d. Skalenendwerts
(gesamter Bereich)

2um 7 um 30 um 80 um
Lichteinfall auf der Licht empfangenden Oberfl&che: Lichteinfall auf der Licht empfangenden Oberfléche:
7500 Ix oder weniger (Gliihlampe) 5000 Ix oder weniger (Gliihlampe)

Betrieb: —10 bis +55 °C, Lagerung: —15 bis +70 °C (ohne Eis- oder Kondensatbildung)

Betrieb und Lagerung: 35 bis 85 % (ohne Kondensatbildung)

1000 V AC 50/60 Hz fiir 1 Min.

10 bis 55 Hz, 1,5-mm-Doppelamplitude fiir jeweils zwei Stunden in alle drei Richtungen (X, Y, 2)
500 m/s, jeweils 3 Mal in X-, Y- und Z-Richtung

IEC 60529, IP67

Ausfiihrung mit Anschlusskabel (Standard-Kabelldnge: 2 m, 5 m)
Modell mit Anschlusskabel und Steckverbinder (Standard-Kabellange: 0,5 m)

ca. 240 g/ca. 180 g ca. 270 g/ca. 210 g

0,03 % des Skalenendwerts/ °C

+0,15 % d. Skalenendwerts +0,25 % d. Skalenendwerts

ca. 450 g/ca. 330 g ca. 480 g/ca. 360 g

ca. 170 g/ca. 110 g ca. 200 g/ca. 140 g

Gehéuse und Abdeckung: PBT (Polybutylenterephtalat), Sichtfenster: Glas, Kabelisolierung: PVC, Befestigungshohrungsteil: SUS303
Bedienungsanleitung und Laserwarnetikett (Englisch)

Hinweis:Bei stark reflektierenden Objekten kann eine falsche Erkennung auBerhalb des Messbereichs auftreten.

*1.Klassifiziert als Klasse 2 nach EN60825-1-Kriterien geméB den FDA-Standardbestimmungen des Laser-Hinweises Nr. 50. Mitteilung an CDRH geplant. (Center for Devices and Radiological Health)

*2. Lichtfleckdurchmesser: Definiert als 1/62 (13,5 %) der mittleren optischen Stérke im Bereich des Abtastmittelpunktes.
Eine falsche Erkennung kann erfolgen, wenn ein Lichtverlust auBerhalb des definierten Bereichs auftritt und die Umgebung um das Zielobjekt herum stérker reflektiert als das Zielobjekt selbst.
Bei Werkstiicken, die kleiner sind als der Lichtfleckdurchmesser, ist eine genaue Messung u. U. nicht mdglich.

*3. Temperaturcharakteristik: Bei der Bestimmung der Temperaturabhéngigkeit sind der Sensor und das Standardreferenzobjekt von OMRON mit einer Aluminiumzwinge aneinander fixiert.

(Gemessen in der Messbereichsmitte)

*4, Linearitat: Abweichung vom idealerweise linearen Zusammenhang zwischen tatséchlicher Entfernung und angezeigtem Messwert bei Messung mit dem Standardreferenzobjekt von OMRON (weiBe

Keramik) bei einer Temperatur von 25 °C.

Die Linearitdt und der Messwert sind abhangig vom Zielobjekt.

*5. Auflosung: Definiert im Standardmodus fiir das Standardreferenzobjekt von OMRON (weiBe Keramik) nach Durchfiihrung des intelligenten Tunings.
Die Aufldsung gibt die Wiederholgenauigkeit fiir ein unbewegliches Abtastobjekt an. Sie ist kein Indikator fiir die Abstandsgenauigkeit.
Die Auflésung kann durch starke elektromagnetische Felder nachteilig beeinflusst werden.

*6.IP67-Schutz gilt fiir Modelle mit Steckverbinder und solche mit Anschlusskabel und Steckverbinder, wenn ein Verldngerungskabel angeschlossen ist.



Abmessungen

(MaBeinheit: mm)

Wenn nicht anders angegeben, gilt fiir die MaBe in diesem Datenblatt die Toleranzklasse IT16.

Sensoren

Ausfiihrungen mit Anschlusskabel ZX1-LD50A[ 11/ZX1-LD100AL1
Ausfithrungen mit Anschlusskabel und Steckverbinder ZX1-LD50A[16/ZX1-LD100A

Bezugsoberflache

Positionskennzeichnung Sendermittelpunkt

T
(105)

Senderachse /

Bezugsoberflache

y

=

Abmessungen der

Zwei, @ 3,2
(Befestigungsbohrungen)

Befestigungsbohrungen

Bezugs- 2x M3
105 24,1~ 47 ( )3 2 Bezugsoberfliche 5,4 L 4g7.11e 05 oberfidche  P=0,5 3 5,4
5 a3 Ay | e ' . N T
T \ 16 r
14,23 | 15.1 A [ | ‘
T 7 Empféngerachse g Bezugs- | |
423 37,8 oberflache I
| %7 - 46,1 52,5 1 | 49:3:01
| . H | |
1 | |
B g b ! ‘
! i1 Sendermit- (10,2)55 o = e
T telpunkt . = 53.6:0.1
[ o3 L 1,7 | 23601
] ! (Abstand des 35,3:01
Abtastmittelpunktes)

Positionskennzeichnung
Sendermittelpunkt

* ZX1-LD50: L =50,A=21"°
ZX1-LD100: L =100, A=11,5°

Vinylisoliertes rundes Roboterkabel, @ 6,5, neunadrig

(Leiterquerschnitt: 0,125 mmg2, Isolationsdurchmesser: 0,7 mm)
Standardlange: 2 m/5 m (Ausflihrung mit Anschlusskabel), 0,5 m

(Ausfiihrung mit Anschlusskabel und Steckverbinder)

Startposition beim Biegen: 0 mm (ab Ubergangsstlick des Sensorkabels)

Kleinster zulassiger Biegeradius: 39 mm

Ausfiihrungen mit Anschlusskabel ZX1-LD300A[ 11/ZX1-LD600AL 1
Ausfiihrungen mit Anschlusskabel und Steckverbinder ZX1-LD300A[16/ZX1-LD600A[_ 16

Bezugsoberflache Positionskennzeichnung Sendermittelpunkt
4 /
(13,6)
¥ @ lb
Senderachse )
Bezugsoberfléche 2{32: 4,5 boh Abmessungen der
N (Befestigungsbohrungen) Befestigungsbohrungen
—27,2— 50,1 4.5 Bezugsoberflache Bezugs- 2 x M4
13,6 *4" 45,6 (1,9) / ~21,3 >3 oberflache P=0,7 4,501
3 : o T© 7 N )
10,7 \ 17 ol ‘
¥ ] y ‘

| T Empfangerachse — | '

i Bezugs- ! |

558 ! zf 50.3 oberflache A i

' | i 57 66 ’ } | 61501

! | |

‘ | Senderachse/'* i 1

| ‘ \'A a ‘ |

<+l 7 A —- z i ‘
1 f Sendermit- @m ® [ I B ! t

f " \_telpunkt L* - ~— 30,1:0,1 —]
10,1 |” " (Abstand des —+15,5 4
Abtastmittelpunktes) ~—— 45,601 —|
—~ Positionskennzeichnung

Sendermittelpunkt
* ZX1-LD300: L = 300, A= 6,6 °
ZX1-LDB00: L = 600, A = 3,4 °

Vinylisoliertes rundes Roboterkabel, @ 6,5, neunadrig

(Ausflihrung mit Anschlusskabel und Steckverbinder)

Kleinster zuldssiger Biegeradius: 39 mm

(Leiterquerschnitt: 0,125 mm2, Isolationsdurchmesser: 0,7 mm)
Standardlénge: 2 m/5 m (Ausfiihrung mit Anschlusskabel), 0,5 m

Startposition beim Biegen: 0 mm (ab Ubergangsstiick des Sensorkabels)




2. Lasersicherheit

Sehen Sie niemals in den Laserstrahl!

Es besteht Gefahr einer Augenschadigung.

Zerlegen Sie das Produkt nicht.

Dadurch kénnte der Laserstrahl streuen, was zu Augenschéadigungen %
fihren kann.

ZX1-LD___ - Sensoren besitzen folgenden Warnaufkleber an der Seite.

& % L= {f_f‘lﬁ

E—LEDFEEENCE
& 55221 —H8E,

Max. 1.0mW 2.5ms

EWEL—Y  660nm

JIS C 6802 : 2011

(3]

Fiur die Verwendung in sonstigen Landern
Bei Einsatz des Sensors in anderen Landern als Japan oder den USA muissen Sie
die Warnaufkleber mit dem beiliegenden englischsprachigen Aufkleber tiberkleben.

A WARNING
LASER RADIATION
AVOIDERPOSLAE | DOV NOT STARE INTO BEAM g g

CLASS 2 LASER PRODLICT
wasen kaciaTion | MAXIMUM OUTPUT . 1.0miY
BENMTEDFROM | PULSE DURATION . 28ms
THIS A7ERTLAE, WAVE LENGTH . E6lam
MECILIM . SEMICONDUCTOR [AS2R
EN&0825-1:2007

Die ZX1-LD___ -Serie ist als Geréat der Klasse Il entsprechend EN60825-1:2007
klassifiziert.




3. Anschlisse

B PNP- Typen

braun 10 bis 30 VDC

weil: Ausgang 1

un: A 2 -4 10 bis
griin: Ausgang 30 VOC

7
¥ ¥

blau (0V)

orange: externes
Teachen Kanal 1 b

=

pink: externes
Teachen Kanal 2 o
lila: Nullsetz-

Eingang o5
rot: Laser- Aus-

Eingang o

2z

2

ol
¥l
ul
>
r
--O—O—O0—O—O———O—O—-—-O—
]
L

schwarz: Analogausgang

Schirm: Masse l:;j 300 ) max.

—O—0O

4. Standardeinstellung fiir den Mel3bereich

50mm Anzeige: 100mm Anzeige: Anzeige: 600mm Anzeige:
+10.000 +35.000 +150.00 +400.00
10mm 35mm 400mm
0.000 0.000 0.000 0.000
10mm 35mm 150mm 400!
" | 0000 | -35000 B | 15000 ¥ | 40000




5. Basisfunktionen

ZERO- LED (orange)

-erscheint, wenn der Messwert
auf Null gesetzt wora

OUT 1 - LED (orange)
-erscheint wenn der
Messwert grof3er als der

Schwellwert 1 ist oder sich im

Bereich zwischen 1L und 1 H
befindet (Window- Funktion)

OUT 2 - LED (orange)
-erscheint wenn der
Messwert groR3er als der

Schwellwert 2 ist oder sich im

Bereich zwischen 2L und 2 H
befindet (Window- Funktion)

Up- Taste

-Verandern des Schwellwertes
- Navigation durch das Meni

MENU- L

ED (orange)

-erscheint, wenn Sensor nicht
im RUN- Modus ist

Down- Taste
-Verandern des Schwellwertes
-Navigation durch das Menii

LD-ON- LED (grun)
-erlischt bei geschalteten
Laser-Aus- Eingang

ST- LED (blau)
-erscheint beim ausgefihrten
Smart Tuning

Tune- Taste
-Teachen

Mode- Taste

> 3s Umschaltung zwischen
Menl und RUN- Mode

< 3s Umschaltung zwischen
Kanal (CH) 1 und 2

Anzeige

RUN- Mode: Abstandswert

MENU- Mode: Auswahlmdglichkeiten
im Untermeni

Teachen

W E-.

TUNE

Aderfarbe
Orange /Pink

\= a-.

Gleichzeitig die up- oder down- Taste und die

Messwertauf | [&] [=] Tune- Taste firr weniger als 3s gedriickt halten Aderfarbe
0 setzen UPDOWN TONE lila
: ; PN Gleichzeitig die up- oder down- Taste und die
Nullsetzung el =) | Tune- Taste flr mind. 3s gedriickt halten Aderfarbe
rickgangig LRDOWN JONE lila
f i =il Gleichzeitig die up- oder down- Taste und die
Tastensperre | [& [=] @ - )
ein / aus —= = Mode- Taste fur mind. 3s gedrickt halten
< 3s driicken, um den Kanal auszuwahlen (spatere Einstellung
RUN- Mode | fur den Schwellwert) und wieder zurtickzukehren
L . o
L e

F 3

> 3s driicken, um zwischen RUN- Mode und Hauptmeni zu wechseln.

h 4

Aol

Schwellwert flr ausg
der Einstellphase

ewahlten Kanal ein

stellen. Anzeige blinkt, wahrend

1

v

[y




6. Mentibaum

Werkseinstellung

1. Polaritat
el =]
/L7L7' L’ URDCWN
— no Schliesser
k@_ = .
MONE nC Offner

Taste

e 3-5s drucken: 1-Punkt-Tuning
Lk Lo e Langer als 5s driicken: Tuning ohne Werkstiick
e Kurz driicken: 2-Punkt-Tuning, 1. Punkt,

— tiME nochmal kurz driicken 2. Punkt
k@l 1PtS 1-Punkt-Tuning
MONE

2PtS 2-Punkt-Tuning

Tuning ohne Werkstiick (auf Hintergrund)

3. Ansprechzeit

q,‘vl- 7/ ) LR g
Stnd Standard mode: 50ms
k@ HS High speed mode: 10ms
MONE
SHS Super high- Speed: 1.5ms

4. Verhalten bei ,ERROR"

(=l [=]

lL/‘L' I.L- ,L’ LIR/DOWN

— Analogausgang wird

@ OFF gehalten

WDITIE Analogausgang auf
on 22mA




5. Skalierung

SLRL

—

ke
MOnNE

6. Hintergrundunterdriickung

517'197/' 1.‘

7. Hysterese

HYS

ZX1- ZX1- ZX1- ZX1- 4mA...20mA
LD50 LD100 | LD300 | LD600
Stnd -10 -35 -150 -400 4mA
+10 +35 +150 +400 20mA
uSEr @
k|-]l|rznr|:
= = Fre=—="1
HAA ELE) | -3500 | [0
LR e
@ MONE
kr]mn:
20AR L&l [=)| 3500
UP/TDOWN ‘h:mn:
oFF Tuning aus
on Tuning ein
Standard Einstellbereich
ZX1-LD50 0.07 mm 0.00 - 10.00 mm
ZX1-LD100 0.3 mm 0.00 - 35.00 mm
sind ZX1-LD300 1 mm 0.0 - 150.0 mm
n ZX1-LD600 6 mm 0.0 - 400.0 mm
Einstellbar
USEr
Timer aus

Abfallverzogert

Anzugverzdgert

Impulsausgabe

An- Abfallverzégert




9. dig. Ausgange

HrER
fr=—x}
2 Schaltschwellen
E| oFF
MONE
2 Bereiche (Window)
10. Nullung on
54
I oFF Zero memory aus
bore on Nullung nach wieder- einschalten
vorhanden
11. ECO- Mode
o
= Eco- mode aus
oFF
RE
MONE Eco- mode ein
12. Initialisierung on
-5t
Nein
no?
Auf Werkseinstellung
Yes setzen




7. Schwellwerteinstellungen (CH Setting- Mode)

Um die Schaltschwellen umzuschalten (CH1 / CH2) bitte im RUN- Mode die Mode- Taste betatigen.

;RUBHLDDNS'T

1@ B e Wa Ty
our i TUE
2@ “LEE] =) MODE
up DOWN
L CmReN J

Umschalten der Kanéle die UP/DOWN- Taste betétigen.

URDOWN
LH-1|&] LH-C

Durch kurzzeitiges Betétigen der Mode-Taste@ Ruckkehr zum RUN- Modus.

ZERO MENU LDON 8T

1@' 1
our 0.00 o]
) B e
up DOWN
L OMIRON J

Um die Schaltschwellen einzustellen kurz die UP/DOWN- Taste betatigen. Anzeige blinkt fir ca. 3s,
ebenso die LED 1 oder 2 fur den ausgewahlten CH. In dieser Zeit kann, durch langeres betatigen der
UP/DOWN- Taste, der Schwellwert fur den jeweiligen Kanal (CH) eingestellt werden. Nach
Unterbrechen der Betatigung blinkt der eingestellte Schwellwert 3s lang und wird abgespeichert.

\nﬁ: ﬂﬁm Lﬂl? n?

1 (¥
. l S Sr‘__r" ( )| rume
"
ZC || 2 - @ MOCE
[ ur DoWM

Schaltschwellen- und Ausgangswert

<Area Output OFF>

CH1 OUT1 CH2 OUT2
Messwert Messwert
nah
ON ON
L e |77
OFF OFF
fern




Um die Schaltschwellen bei der Window- Funktion umzuschalten (CH 1H, CH 1L/ CH 2H , CH 2L)
bitte im RUN- Mode die Mode- Taste betétigen. Hierzu muss im Vorfeld d|e ARER- Funktlon (siehe 6.)
aktiviert worden sein.

ERNIN
e

0T g

LH iH erscheint. Mit der UP/DOWN- Taste kann die gewiinschte Schaltschwelle, fiir anschlieRende
Schwellwerteinstellungen, ausgewahlt werden.

El

:‘ LHIH ‘4_‘ CHIL ‘4—‘ LHZH ‘_" ;_Hs_z_r_
1H L 2H 2L

Durch kurzzeitiges Betétigen der Mode-Taste@ Ruckkehr zum RUN- Modus.

WOnF

1@ ',’J‘f’l’f’}WNE

Els==1-H

Um die Schaltschwellen einzustellen kurz die UP/DOWN- Taste betatigen. *
Anzeige blinkt fur ca. 3s, ebenso die LED 1 fir CH1H und CH1L oder LED 2 fir CH2H und CH2L. In
dieser Zeit kann, durch langeres betatigen der UP/DOWN- Taste, der Schwellwert fiir den jeweiligen
Kanal (CH) eingestellt werden. Nach Unterbrechen der Betatigung blinkt der eingestellte Schwellwert
3s lang und wird abgespeichert.

<Area Output  ON>
CH1 CH2
ourr_| [[o2]
Messwert Messwert
-~ F
OFF OFF
Schwelle Schwelle
wo|l H |
ON ON
L OFF 2 OFF




8. Teach- Verfahren

2- Punkt- Teachen (z. B. zur Unterscheidung zweier unterschiedlich- hoher Objekte)

Im Menupunkt EUNE muss cFES eingestellt sein!

1. Stellen Sie sicher, dass der Sensor auf den Hintergrund misst und betatigen sie fiir ca. 1s die
Tune- Taste [o

—d
TUNE

2. Bringen Sie das Schaltobjekt in den Arbeitsbereich des Sensors und betétigen Sie die Tune-
Taste ein weiteres Mal.

Wenn keine Fehlermeldung (siehe Abschnitt 9) erscheint wurde das 2- Punkt- Teachen erfolgreich
durchgefihrt und ein Schwellwert automatisch ermittelt. Dieser kann manuell verandert werden (siehe
Abschnitt 7).

Modell Standardschaltschwelle
Sensor Sensor ZX1-LD50 0.2 mm
ZX1-LD100 0.7 mm

ZX1-LD300 3 mm
ZX1-LD600 15 mm
ON ]
_l_ (RN 1) S —— — — Schaltschwelle



1- Punkt- Teachen (z. B. zur Unterscheidung zweier unterschiedlich- hoher Objekte)

Im Menupunkt £LUNE muss PE eingestellt sein!

1. Stellen Sie sicher, dass der Sensor auf den Hintergrund misst und betatigen sie flr ca. 3s bis
5s die Tune- Taste i'o‘; bis die Anzeige ELUNE blinkt.

TUNE

LA
F\m_\u

| f:unET

2. Sowie die ELUNE- Anzeige am Controller blinkt, die Tune- Taste loslassen.

Wenn keine Fehlermeldung (siehe Abschnitt 9) erscheint wurde das 1- Punkt- Teachen erfolgreich
durchgefiihrt und ein Schwellwert automatisch ermittelt. Dieser kann manuell verandert werden (siehe
Abschnitt 7).

Modell Standardschaltschwelle
Sensor ZX1-LD50 0.2 mm
ZX1-LD100 0.7 mm
ZX1-LD300 3mm
ZX1-LD600 15 mm
ON I
- e e=\de = = = Schwellwert
OFFl



9. Fehlermeldung

Anzeige

Fehler

Begrindung

Abhilfe

ot
D_

[y

Fehler Laserdiode

Fehler Laserdiode

"
Oy
LC
L

Systemfehler

Fehler in der
Auswertung

Schalten Sie den Strom ab, priifen Sie ob der Sensor
richtig verdrahtet ist, und schalten Sie das Geréat wieder
ein. Wenn der Fehler weiterhin auftritt ist der Sensor ist
defekt.

peOu ]

L]
L]

EEPROM- Fehler 1

Sensor- Einstellungen
Speicherfehler

Schalten Sie den Strom ab, prifen Sie ob der Sensor
richtigverdrahtet ist und schalten Sie das Gerat wieder ein.
Wennder Fehler weiterhin auftritt ist der Sensor ist defekt.

L]
2
(]

(W]

EEPROM- Fehler 2

Sensor- Einstellungen
Speicherfehler

Halten Sie die Mode- Taste fir 3 Sekunden, oder langer,
um das Gerat zuriickzusetzen. Wenn der Fehler weiterhin
auftritt, ist der Sensor ist defekt.

Kurzschlussfehler

Ausgéange
kurzgeschlossen

Schalten Sie den Strom ab, prifen Sie ob OUT1 und OUT2
keine Verbindung haben, und schalten Sie das Geréat
wieder ein.

Tuning- Fehler

Fehler beim Tuning

Uberpriifen Sie ob das Objekt im Messbereich liegt und
verlangern Sie die Ansprechzeit. Fiihren Sie das Tuning
erneut durch

Fehler
Lichtintensitat

Lichtintensitat zu gering

Verlangern Sie die Ansprechzeit um den Chip langer
zu belichten

Sattigungsfehler

Lichtintensitat zu hoch

Die regelmafig, empfangende Lichtintensitat ist hoher als
bei den Umsténden des Teach- Vorganges. Wiederholen
Sie das Teachen.

Messbereichsfehler

Aulerhalb des
Messbereiches

Messobjekt befindet sich auRerhalb des Messbereiches.
Stellen Sie sicher dass das Objekt im Messbereich ist.






